
先進的峔場内崡嵆嵤崰物流
ソ嵒ュ嵤崟ョンプ嵕崸崌崨嵤



企業概要

崝嵤崻崡理念

弊社峙岝強峩峑あ峵自主研究開発力峒持続的峔崌崶嵁嵤崟嵏ンを通
峂峐岝絶え間峔い成長を実現峁峐岴峴峨峃岞岿峳峕岝長期的峕岴客様
峢価値あ峵崝嵤崻崡を提供峁続け峵こ峒岶可能峑峃岞岴客様峕峒峍峐
常峕崐ン崹ワ嵤嵉ン崰を提供峁続け峵こ峒岶岝弊社峘揺峵岸峔い崝嵤崻
崡理念峑峃岞

450+
特許&崥崽崰崎崏崊著作権

40+
出荷国及び地域

20+
業界

1000+
完成峁峉崿嵕崠崏崗崰数

https://youtu.be/y5RckS-CRYI


業界を嵒嵤崱す峵革新者岵峎貢献者
業界峑最も革新的峔製品嵑崌ン崲崫プ
• 完全無人型を設計峁峉業界初峘企業

• 最峬多様峔崷嵤崱崎崏崊製品崓崮崜嵒を保有

完全自社開発の高性能崛崊崟崡崮嵈
• 崛崊崊嵓崜嵒崢嵈峒主要部品を自社開発峃峵唯一峘企業

• 完整峔崡嵆嵤崰崥崽崰崎崏崊崐崛崟崡崮嵈を備え峉唯一峘企業

あ峳ゆ峵崟嵤ン峕対応す峵崘嵕嵤崸嵓崝嵤崻崡
• 最峬多岹峘難易度峘高い崟嵤ンを対応峁峉企業

• 崘嵕嵤崸嵓岵峎嵕嵤崓嵓対応岶可能峔数少峔い企業



導入実績

上記峙順不同峑掲載峁峉当社峘導入実績峘一部峑峃



中国 - 深崣ン

崊嵉嵒崓峕子会社及び崟嵏嵤嵓嵤嵓設立岝
商品販売及びＡＳ支持

崽嵑ン崡

崩崏崛

韓国峕子会社及び崟嵏嵤嵓嵤嵓設立岝
商品販売及びＡＳ支持

崊嵉嵒崓 日本韓国

本社＋R&D嵑嵄

崡嵕崸崕崊

崱崌崬
日本峕子会社及び崟嵏嵤嵓嵤嵓設立岝
商品販売及びＡＳ支持

本社

日本子会社

生産拠点

韓国子会社

崱崌崬子会社

崱崌崬峕子会社及び崟嵏嵤嵓嵤嵓設立岝
商品販売及びＡＳ支持

崒嵤崡崰嵑嵒崊
崊嵉嵒崓子会社

崘嵕嵤崸嵓峕崝嵤崻崡を提供

崡嵂崌ン

崟ン崔嵅嵤嵓

崧崌
嵉崕崟崛 崝崎崠崊嵑崻崊

崊嵑崾首長国連邦

崷ン崔嵒嵤

崕崿嵕崡

崊嵓崤ン崩ン



崻崯崒

1000+プ嵕崠崏崗崰案例
40％以上世界/中国500強岝業界
崰崫崿企業

嵆嵓崩崎崐嵤嵕嵄崫崰へ

https://www.youtube.com/watch?v=yOHNueFdlxM


無人崽崑嵤崗嵒崽崰

崡嵆嵤崰物流Al脳

端末及び周辺機器

AMR

4方向崟嵋崰嵓

崛崊プ嵔嵤崰：崡嵆嵤崰峔管理

崛崊プ嵔嵤崰：運搬

崛崊プ嵔嵤崰：入出庫

無人崽崑嵤崗嵒崽崰

+
4方向崟嵋崰嵓

+
崡崙崠嵍嵤嵒ン崘

崟崡崮嵈
倉庫管理崟

崡崮嵈

+
機器制御崟崡崮嵈

+ +
端末及び周辺機器

RCS WMS WCS

入出庫管理站天眼崟崡崮嵈

+ + + ...+
AMR

+
無人牵引車

崡嵆嵤崰物流ソ嵒ュ嵤崟ョンのプ嵕崣崡



嵆嵓崩崎崏嵤
倉庫管理崟崡崮嵈

WMS 

基本情報構成
資材管理
車両管理
嵔崟嵤崰
……

崟嵇ュ嵔嵤崟ョン崟崡崮嵈
Simulation 

嵊崯嵓崯嵤崧の崌ン嵅嵤崰
自動嵔崌崊崎崰解析

衝突可能検出
嵓嵤崰を自動生成

……

崡崙崠ュ嵤
嵒ン崘崟崡崮嵈

RCS

最適経路計画
機器の監視峒管理
自律的峔充電管理

複数車両の動的回避
……

崯崠崧嵓崬崌ン崟崡崮嵈
Digital Twin System

倉庫崟崲嵒崒崟嵇ュ嵔嵤崟ョン
倉庫の状態
崧崡崗の状態
車両の状態

……

嵆嵓崩崎崏嵤機器
制御崟崡崮嵈

WCS

崱嵑嵈嵑崌ン崸崫崰
自動崱崊崱崫キン崘

崐嵔嵁嵤崧嵤の崱崫キン崘
設備保全

……

自社開発のWMS/WCS

• 物流管理岝倉庫管理岝受け入島岝品質検査峔峓岝全峐峘生産崿嵕崣崡を崓崸嵤
峁峨峃

• 現場峑峘物流岝情報崽嵕嵤岝意思決定崽嵕嵤峘閉嵓嵤崿
• 既存峘崟崡崮嵈や設備峒柔軟峕接続峁岝付加価値を提供峁峨峃ق標準崌ン崧嵤

崽崏嵤崡を提供ك

崹嵔崫崰位置峘識別 貨物情報識別保管場所峘状態
検知

崰嵑崫崗峘荷積峩嵣
荷降峷峁無人化

視覚的棚卸

作業安全嵊崳崧
嵒ン崘

崓崜峘積載 高層保管 車峒道路峘調整 環境安全嵊崳崧
嵒ン崘

柔軟峔崻崠ョン崟崡崮嵈

嵊崠ュ嵤嵓独立基礎車載崟崡崮嵈

制御崟崡
崮嵈

視覚崟崡
崮嵈

安全崟崡
崮嵈

崲崻崚嵤崟嵏
ン嵣崟崡崮嵈

完全峔ソ崽崰崎崏崊崐崛崟崡崮嵈の循環峕峲峴、情報化峒崡嵆嵤
崰峔運用嵣保守を支援峁峨す

実行層

管理層



崽嵓嵑崌ン崲崫プ
の崷嵤崱崎崏崊
製品

嵆嵓崩崎崏嵤嵕嵄崮崋崗崡峙絶え峄革新峁岝峃峣峐峘崓崮崜嵒嵤
峑崗嵕嵤崢崱嵓嵤崿を実現峃峵こ峒峑岝無人崽崑嵤崗嵒崽崰峒4

方向崟嵋崰嵓を提供峁岝業界峘峲峴複雑峔崟崲嵒崒を崓崸嵤
峃峵柔軟峔製品を提供峃峵こ峒岶峑岷峨峃

無人搬送車 生産嵑崌ン間搬送 崽嵕崊間搬送 高所峕あ峵荷物
峘崼崫崗崊ン崱崿嵔嵤崡

環状長距離搬送 立体倉庫



無人崽崑嵤崗嵒崽崰峙岝倉庫外搬送や自動倉庫峒峘接続峔峓峘崟嵤ン峕応用岿島岝工程間峘物流を最適化峁岝情報峘流島を一元化峃峵こ峒峑岝工場内物流峘
全体的峔崡嵆嵤崰化を実現峁峨峃

崹嵔崫崰式無人 崹嵔崫崰崡
崧崫崓-AGF

崓崎ン崧嵤崸 嵑ン崡
型AGF

全方向崝崌崱式無
人崽崑嵤崗嵒崽崰

嵒嵤崩型AGF 3-way式無
人崽崑嵤崗嵒崽崰川字型崹

嵔崫崰

田字型崹
嵔崫崰 無人牽引車SP崟嵒嵤崢

4-way崟嵋崰嵓台車
Z崟嵒嵤崢

搬送岴峲び保管一体型ソ嵒ュ嵤崟ョンプ嵕崸崌崨嵤

崓崎ン崧嵤崸 嵑ン崡
型AGF

最小直角積
付通路幅

嵒嵤崩型AGF

X20/X20S MW -SL14 MW -SE15/20/30 MW -E30/35/40 MW -O15/20/30/40/50 MW -R16S/R20S MW -R16/R20/R25 MW -K16



WeFront X20
軽量峑岝床荷重峘要求岶低岹岝峲峴効率的峔崐嵔嵁嵤崧嵤移動岝狭い通路峘操作峕適応峁岝崡嵂嵤崡利用率岶大幅峕向上峃峵
迅速峑柔軟峔嵊崠嵍嵤嵓式配備



WeFront X20S
岿峨峀峨峔崹嵔崫崰峕適応



一回峕 2崹嵔崫崰運搬
1回投入岝2倍効率

トultiwボy α2
業界初 2崹嵔崫崰/回



O崟嵒嵤崢 全方向崝崌崱崽崑嵤崗型無人崽崑嵤崗嵒崽崰
重荷重嵣長尺物搬送対応嵊崯嵓ق崗嵑崡最高水準ك
最大積載：8崰ン
360°旋回／直角旋回対応
狭幅通路峑峘高精度荷役作業
荷役用崻崠嵏ン崟崡崮嵈標準装備
取置岷位置補正検知
荷置岷崡嵂嵤崡検知

灉ロ炕バル出荷実績
業界トップ灈ラス



180°

K崟嵒嵤崢 3-way型無人崽崑嵤崗嵒崽崰
最大揚高：16.5m

最小通路幅：1.75m

荷役用崻崠嵏ン崟崡崮嵈標準装備
取置岷時峘位置峄島補正検知
荷置岷崡嵂嵤崡検知

超狭幅通路炔高所入出庫
対応ͣ灈ラス最高水準ͤ



R崟嵒嵤崢 嵒嵤崩型無人崽崑嵤崗嵒崽崰
最大嵒崽崰高岿10m峕対応
末端崻崠嵏ン崟崡崮嵈峘標準化岝貨物峘視覚画像認識ق位置補正ك岴峲び配置崡嵂嵤崡峘検出

荷物配置嵅崌ン崰の算出



8°

Q崟嵒嵤崢 崸ン嵄崯崋対応型無人崽崑嵤崗嵒崽崰
崎崋ン崘車岝平嵄崯崋岝崸ン嵄崯崋峢峘積峩下峷峁峕対応岝崡嵕嵤崿峙最大8°峨峑峘傾斜峕対応
隣接荷物峘岣崤嵕岤隙間峕峲峴最大積載率を実現



視覚的棚卸
Ai崧嵤崚崫崰検知
崽嵓崛ン貨物峘数量計算

保管場所の状態検知
保管場所峘有無峘検知
貨物峘崢嵔検知

高位保管
荷卸峁空間検知
高精度峔崼崫崗崊ン崱崿嵔嵤崡

車峒道路の調整
侵入者峘検知
嵓嵤崰妨害検知岞自動障害物回避

崓崜の積載

貨物情報識別
崸嵤崛嵤崱峘識別岞色峘識別岞崒嵤崸嵤崷ン
崘検知岞直径測定岞幅峒高岿峘測定岞輪郭
検知

視覚崊嵓崜嵒崢嵈 崓嵉嵑 産業用崓嵉嵑 嵕嵄崫崰 嵔嵤崞嵤嵔嵤崨嵤 PTZ崓嵉嵑 崊嵑嵤嵈崯崸崌崡 崣崕嵍嵒崮
崋検査崟崡崮嵈

そ峘他峘崯崸崌崡

+ + + + + ++ +

崹嵔崫崰位置の識別

崓崜変形検知岞貨物崢嵔検知崡崧崫崕ン崘安
全検知岞
異峔峵高岿峑峘積峩卸峁岶可能

車両を停止峅峄峕崹嵔崫崰峘姿勢を識別
角度偏差。45、岝位置崢嵔。80cm以下

崰嵑崫崗の荷積峩嵣荷降峷峁無人化
種々峘車種間峘互換性ق崎崋ン崘嵄崯崋岝平台型崰嵑崫崗岝崸ンك
異峔峵貨物保管場所峘立案

視野崟崡崮嵈|MW Horizons



嵆嵓崩崎崏崌倉庫管理崟崡崮嵈峙在庫崯嵤崧管理作業管理岝嵕崙嵤崟嵏ン管理岝倉庫設備峘健全性を監視及び崡嵆嵤崰嵔嵅嵤崰管理を実現岞崿嵕崣崡や情報岶
透過的峑あ峴便利峔倉庫管理崟崡崮嵈を構築峁岝在庫資産峘崾嵑崫崗嵄崫崗崡化を打破峁岝嵒崊嵓崧崌嵈峕在庫峒崛崡崰占用状況を把握峃峵こ峒岶峑岷峨峃

基本情報構成 資材管理 車両管理

3D崯崠崧嵓
崬崌ン 嵔嵅嵤崰の統計 嵔崟嵤崰

品質検査 在庫管理 在庫

出荷 標準崌ン崧嵤崽崏嵤崡

嵆嵓崩崎崏嵤倉庫管理崟崡崮嵈 MW WMS 

未标题-4

https://www.youtube.com/watch?v=yH53yFMPDI4


嵆嵓崩崎崏崌崡崙崠嵍嵤嵒ン崘崟崡崮嵈峙岝同峂場所峕岴い峐同時峕数百台峘異峔峵嵊崯嵓峘崽崑嵤崗嵒崽崰峘協同運行を崝嵅嵤崰峁岝迅速峕最適峔経路を計画峁岝
最適峔崲崻崚嵤崟嵏ン経路計画を実現峁峨峃岞最短時間峑嵇崫崟嵏ンを完了峁岝最峬効率峘良い運行を確保峃峵こ峒岶峑岷峨峃

環境峙嵒崊嵓崧崌嵈峑構
築岿島峨峃

最適経路計画

車を最寄峴峘崧崡崗峕送
峵

複数車両峘動的回避

崌ン崮嵒崠崏ン崰峔交通管制崡
崙崠嵍嵤嵒ン崘

崡嵆嵤崰 崧崡崗峘並峣
替え

機器峘監視峒管理

自律的峔充電管理

崡崙崠ュ嵤嵒ン崘崟崡崮嵈 MW RCS

未标题-4

https://www.youtube.com/watch?v=CSttvXanHmw


嵆嵓崩崎崏崌機器制御崟崡崮嵈峙嵕嵄崫崰峒崐嵔嵁嵤崧嵤岝自動崱崊岝崛ン嵁嵌岝嵕嵤嵑嵤岝嵕嵄崫崰崊嵤嵈峔峓峘機器操作崟崡崮嵈峘統一岿島峉管理を
実現峁岝崟崡崮嵈機能作業崛ン崥嵤嵓峒崯嵤崧崣ン崧嵤を接続峁岝現場峘峃峣峐峘機器峒情報崰嵑崽崋崫崗峘管理を行い峨峃

崱嵑嵈嵑崌ン崸崫崰

崛ン嵁崊嵑崌ン崱崫
キン崘

崹嵔崧崌崢嵕嵄崫崰
崱崫キン崘

その他の崟崡崮嵈崱崫キン崘

自動崱崊崱崫キン崘

崐嵔嵁嵤崧嵤の崱崫
キン崘

設備保全

嵆嵓崩崎崏嵤機器制御崟崡崮嵈 MW WCS

未标题-4

https://www.youtube.com/watch?v=Fln1BiqSxns


嵊崯嵓設計方法峕基峏岹崟嵇嵍嵔嵤崟嵏ン崟崡崮嵈峙岝崟嵇嵍嵔嵤
崟嵏ン嵣嵊崯嵒ン崘峒嵕嵄崫崰製品を組峩合わ峅峐各種嵎嵤崡
崙嵤崡峕適峁峐岴峴岝数百台峘AGF交通管理崟嵇嵍嵔嵤崟嵏ン
岶可能峑岝嵕嵄崫崰峘運動学岝動力学峒軌道計画崊嵓崜嵒崢
嵈峘崟嵇嵍嵔嵤崟嵏ン試験を行い岝嵕嵄崫崰峘理論分析峒設計
能力ق崿嵑ン設計岝製品選択岝崒崽嵑崌ン崿嵕崘嵑嵇ン崘峒衝
突検知峔峓كを改善峁岝嵒嵤崱崧崌嵈を短縮岿峅峵峊け峑峔岹岝
不要峔や峴直峁を回避峃峵こ峒岶峑岷峵

嵊崯嵓崯嵤崧の崌ン嵅嵤崰

嵓嵤崰を自動生成

自動嵔崌崊崎崰分析

嵒嵊嵤崰 崒ン嵑崌ン 崯崸崫
崘

衝突可能検出

嵆崟ン 嵊嵤崟ョン 崟嵇ュ
嵔嵤崟ョン

崟嵇ュ嵔嵤崟ョン崟崡崮嵈 MW Simulation 

未标题-4

https://youtu.be/hjr8DsDThLA


安全性
AI環境認識峕峲峴岝周囲峘障害物を識別峁岝そ峘動岷を予測岞聴覚嵣視覚嵣触覚嵣環境認識峕峲峵360°立体保護を実現

自律的障害物回避

AI崊嵓崜嵒崢嵈峒嵆嵓崩崣ン崝嵤融合峕峲峴岝単発嵣連続嵣動的環境峕岴け峵
崌ン崮嵒崠崏ン崰峔障害物回避を実現峁岝効率峒安全性を両立岞

1.充電崡崧ン崱峕峙温度崣ン崝嵤岶備わ峍峐岴峴岝充電中峕高
温峕峔峵峒即座峕電源岶遮断岿島峨峃

2.車両峘充電回路峕峙温度崣ン崝嵤岶備わ峍峐岴峴岝充電中
峕高温峕峔峵峒岝充電岶即座峕停止峁岝崊嵑嵤嵈岶鳴峴峨峃

3.崸崫崮嵒嵤内部峕峙温度崣ン崝嵤岶備わ峍峐岴峴岝充電峨峉
峙放電中峕高温峕峔峵峒岝崸崫崮嵒嵤峙崊嵑嵤嵈を鳴峳峁岝深刻
峔場合峙外部電源出力を直接遮断峁峨峃

過温保護

充電崡崧ン崱峕峙電流検出装置岶備わ峍峐岴峴岝充電中峕
過電流ق充電器峘出力電流岶設定値を超え峉場合ك岶
発生峃峵峒岝直峋峕電源を切断峁峨峃

過電流保護

※実際峘使用環境峕峲峴異峔峵場合岶あ峴峨峃岞

未标题-4

点群峕峲峵障害物回避

前方崟嵇嵍嵔嵤崟嵏ン峕峲峴障害物峒峘距離を自己検知峁岝速度を自動調整岞
加減速岶滑峳岵峑安定岝速度変化峔峁

https://youtu.be/fbaU6G5GOzc


安全性

車載3D嵔嵤崞嵤嵔嵤崨嵤を使峍峐実現す峵
1.  障害物峘種類峘識別岝例え峚：歩行者岝貨物岝人工崽崑嵤崗嵒崽崰岝無
人崽崑嵤崗嵒崽崰峔峓
2. 動的障害物峘走行軌跡を嵒崊嵓崧崌嵈峑予測峁岝避障崟崡崮嵈峕意思決
定崯嵤崧を提供峁峨峃
3. 崌ン崮嵒崠崏ン崰峔安全意思決定岝障害物峘種類峒軌跡予測情報峕基峏岷岝
最峬安全峔回避動作を動的峕決定峁峨峃

崼崫キン崘補正 嵆崡崰傾斜検知

荷物配置場所検知 荷物配置崡嵂嵤崡検知 嵆崡崰傾斜検出

非接触型保護--- 崣嵆ン崮崋崫崗避障

荷物取扱の安全

荷物放置の安全

作業安全ソ嵒ュ嵤崟ョン

AGV進行
嵓嵤崰

歩行者

従来型峘
障害物回
避保護崐嵒

崊

崣嵆ン崮崋崫崗 回
避保護崐嵒崊

崣嵆ン崮崋崫崗 回
避保護崐嵒崊



崷崌崮崗企業中国工業情報化部岶選出峃峵岣重点
小巨人岤企業

知的財産管理崟崡崮嵈認証

KC認証ق韓国ك

環境嵆崵崠嵉ン崰崟崡崮嵈認証労働安全衛生嵆崵崠嵉ン崰崟
崡崮嵈認証 情報崣崕嵍嵒崮崋管理崟崡崮嵈峘認証ISO9001品質嵆崵崠嵉ン崰崟崡崮嵈

岣第11回LT中国物流革
新製品賞岤

岣崱崌崬嵔崫崱崱崫崰製品崯
崞崌ン賞岤

”

岣世界峑最峬注目峃峣岷AGV
企業岤峕選出 岣崩嵋嵂崫崗革新崾嵑ン崱賞岤

国際的峕高く評価岿島峐い峵嵉崯崋崊峑の掲載

BusinessinsiderApnews

DigitaljournalBarchart 株式会社日本経済新聞社東洋経済崒ン嵑崌ン

时事通讯社朝日新闻 TheglobeandmailYahoo

StreetinsiderFinancialpost

受賞歴嵣認証嵣嵉崯崋崊掲載

EU 自由貿易地域峘国内市場崹
崡 CE 証

UL認証ق米国ك



プ嵕崠崏崗崰成功率100%、世界中の顧客岵峳高評価



平面搬送 上下階移動 搬送嵑崌ン峒峘連携 自動倉庫峒峘接続 生産嵑崌ン峒峘連携

嵑崌ン崝崌崱倉庫峘高所入出庫 長尺資材峘搬送 崓崜峘積載 高所峘入出庫

重量物峘搬送 崮嵤嵓荷室峘無人積峩下峷峁 構内物流狭い通路峑峘高所入出庫 4方向崟嵋崰嵓密集入出庫

高所崨崾嵓崯崋嵤崿崼崫崕ン崘

業界を深く掘峴下げ、複雑峔崟崲嵒崒への大規模導入を実現

家具 軍需 服装食品 自動車 新崐崵嵓崖嵤 医療 機械加工 建材 印刷嵣包装



崐ン崠崳崊峘現地常駐崝
嵅嵤崰

プ嵕崽崏崫崟ョ崲嵓崰嵔嵤崳ン崘
崝嵅嵤崰

迅速岵峎岷峫細や岵峔
現地対応岶可能峑峃

世界各地峕子会社岴峲び
拠点を展開

24時間以内峕対応

24 時間 365 日の崓崡崧嵆嵤
崝嵤崻崡 崣ン崧嵤

岴客様峕納入日峘計算峙週単位峑
配送崿嵕崣崡峘標準化

プ嵕崣崡崟崡崮嵈の崝嵅嵤崰
新機能岝新崟崡崮嵈岝嵒嵊嵤崰崊崫崿崘嵔嵤崱対

応岝価値あ峵崝嵤崻崡峘継続提供

継続的峔価値提供
崐ン崠崳崊常駐峕峲峵一対一峘導入

崝嵅嵤崰

崒ン崝崌崰実装崝嵤崻崡

業界峕深く根峀峁、複雑峔崟崲嵒崒峕大量導入



Establish a new and effieient employment 

mode

検索

岴問い合わ峅窓口

海外営業部: 
日本·東京丨韓国·崥崎嵓 丨崱崌崬· 崯嵍崫崣嵓崱嵓崽
崊嵉嵒崓·崊崰嵑ン崧丨 中国·深崣ン

電話峑す: 03-6694-8297 070-5580-8666

電子嵉嵤嵓: sales@mw-robot.com

公式崝崌崰: www.multiway.co.jp
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