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マルチウェー・ロボティクス（株）
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公式サイト: www.multiway.co.jp
電子メール:  sales@mw-robot.com

営業拠点: 
日本・東京丨韓国·ソウル 丨ドイツ· ノルトライン＝ヴェストファーレン（NRW）州
アメリカ·アトランタ |  中国・深セン本社

レーザ航法位置決め
現場環境の改造は不要

適する環境

ノンストップパレット姿勢認識
ノンストップでパレットを識別して、
貨物を迅速で正確な出し入れを実現す
ることができます

360度障害物認識
故障セルフチェック機能を持ち、
360°安全障害物により音と光の警告を出
します

高知能を実行



実際のパラメータは、選択されたデバイスパラメータ及び現場の調整状況に基づく。
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完全充放電2500回≧80%

リン酸鉄リチウム

モデル
ナビゲーション

通信

走行性能

制御モード

定格荷重（kg）

定格荷重中心距離（mm）

自重（kg）

旋回半径（mm）

最小直角積付通（mm）

最大揚げ高（mm）

全体寸法 縦×横×高さ LxBxH（mm）

フォーク寸法（mm）

フォーク外周距離 （mm）

地面からのフォーク表面の最小高さ（mm）

位置決め精度（mm）

障害物クリアランスの高さ（mm）

登坂能力（°）

溝通過能力（mm）

最高走行速度（m/s）

リチウム電池、電圧・定格容量（V/Ah）

充電方法

稼働時間

バッテリー寿命

バッテリータイプ

技术パラメタ

基本パラメータ

スポーツパフォ
ーマンス

バッテリー性能
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